
本システムは事前設定による自動制御であるとともに遠隔地
からも設定内容を変更することが可能であるため、現場状況
の変化に即応できる点で柔軟性があるロボット化技術です。

地盤改良工事の自動制御を行うと同時に施工状況がタブレットパソコンにモニタリングされるため、
施工管理者は現場はもちろん地球上どこにいても施工状況をリアルタイムに確認することができます。

遠隔地

施工機、圧送ポンプ、プラント間のデータ
のやり取りを無線化し、コンピュータが正
確に制御するため、安定した工事品質が確
保でき、施工環境の変化や施工機の移動に
付随した作業が軽減される画期的な施工管
理システムです。

従来の技術

信号ケーブルで計測室に集めた各種データ
を計測室オペレータが監視し、施工機ある
いはプラントの運転員に指示するため、工
事品質は計測室オペレータの技量に左右さ
れ、施工環境の変化や施工機の移動に伴う
ケーブル敷設作業が発生しました。

IoT・無線化・ロボット化

インターネット

・施工機運転 ( 施工パターン設定･羽根切
　回数制御･層別設定･昇降速度設定等 )
・ポンプ運転 ( 運転 / 停止 / 流量変更 ) 
・プラント管理 ( バッチ設定 /変更･稼働
　状況確認･残量表示 )

・施工機運転 ( 施工パターン設定･羽根切
　回数制御･層別設定･昇降速度設定等 )
・ポンプ運転 ( 運転 / 停止 / 流量変更 ) 
・プラント管理 ( バッチ設定 /変更･稼働
　状況確認･残量表示 )

改良体

公開試験施工状況

GI-80C-HT-KF

YMP-25Ⅱ

★施工機･ポンプ･プラントを一括して
　コンピュータ制御
★施工状況をリアルタイムに遠隔地でも確認

SG-30SV

全自動施工管理制御システム
施工管理装置
操作パネル

全自動施工管理制御システム

お問い合わせ・ご意見等につ
きましては右記アドレスまで
ご気軽にお問い合わせ下さい。

E-mail
y-pro@ybm.jp

URL:http://www.ybm.jp/



システムの適用と提案

全自動施工管理制御システム概要

【市街地・交通インフラ】

1. 狭所施工

Cement

インターネット

オフィス

沈下抑止・すべり防止

市街地での既存インフラへの近接工事
・プラント用地の制限
・近接道路を供用しながらの工事

2. 台船施工
【漁港・河川・護岸・湖沼】

Cement

インターネット

100～150t台船

オフィス

液状化防止・耐震補強
既設護岸の補強工事
・港湾・漁港等の狭隘な水域
・プラントと施工機の仮設位置の制限

3. 上空制限がある場所での施工
【橋梁下部】

Cement

インターネット

コンポジットパイル 基礎補強

既設道路橋直下の工事
・プラン用地の制限
・施工場所までの道路横断
・上空制限下での施工

横断道路

4. 住宅地での施工
【住宅地】

Cement

インターネット

液状化防止・沈下抑止

既設宅地街路での工事
・プラン用地の制限
・施工場所までの道路横断
・面的に分散した施工機の管理

5. 空頭制限がある場所での施工
【空　港】
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オフィスインターネット

液状化防止・沈下抑止

空港 制限表面下の工事
・制限表面を上回る機械は入場不可能
・プラント仮設位置は給水・固化材納入車両
などで制限される

施工機に搭載された状況自動運転操作盤

施工管理装置表示器

機械操作パネル

フィールドでの
遠隔モニタ状況

仮計量

633L以下は計測不能
下限
適量

ﾊｲｳｫｯｼｬｰ
過負荷 予備過負荷 非常停止
ｺﾝﾌﾟﾚｯｻｰ
過負荷

ｲﾝﾊﾞｰﾀ
異常 PC異常

ｱｼﾞﾃｰﾀ
過負荷 逆相 PCｴﾗｰ

自己診断ｴﾗｰ

ON
設定(回)

100
自動ｶｳﾝﾄ 積算ｶｳﾝﾄ

99 1000

2000スラリー残量合計(Ｌ)
ミキサー+アジテータ(Ｌ)

アジテータ：スラリー残量(Ｌ) 1000

紛体
サイロ

運転

開閉バルブ

ﾌﾚｺﾝ

設定
ｶｳﾝﾄ
設定
ｶｳﾝﾄ

練時間(秒) 

-

モードA　：　水→(混和剤)→セメント　　　　　　＊混和剤の有無は選択
モードB　：　水→(混和剤)→セメント→紛体
モードC　：　水→(混和剤)→紛体→セメント

10.0
10.0
0.0
10.0

ﾐｷｻｰ

閉

水中
ポンプ

混和材
ポンプ

セメント
サイロ

停止 停止

                                                                        YMP　監視モニター                                                      　VER：1.000　　　　　　

運転モード 計量モード 計測ﾊﾟﾀｰﾝ 混和材 セメント

自動 A 1 無 仮計量
セメント計量予備(3.7kW) ﾊｲｳｫｯｼｬｰ ｺﾝﾌﾟﾚｯｻｰ ｱｼﾞﾃｰﾀ

停止 運転 運転 運転

停止 運転

閉

開

閉

警報監視
ミルク落し時間(秒)ｶｳﾝﾄ 10.0

設定 10.0

ミキサー：スラリー残量(Ｌ) 1000

0.0
0
0

1000完了

-

バッチカウンタ(回)
自動停止4

(Ｌ)

開

残量設定(㎏)1000ミキサー計量(㎏)
項目

水計量中

混和材

セメント

紛体

比重

1.00

1.00

3.04

1.50

設定値(㎏)

1000
10.0
1000
1000

計量値(㎏)

水中ﾎﾟﾝﾌﾟ
過負荷 ﾌﾟﾘﾝﾀｰｴﾗｰ ﾊﾞｯﾃﾘｰ低下

演算ｴﾗｰ
混和材ﾎﾟﾝﾌﾟ
過負荷

集計印字を
押して下さい

ﾋｭｰｽﾞ断線
ﾕﾆｯﾄ照合ｴﾗｰ

ミキサー

アジテータ

2100

633

2400

95
(回)(回)

実効
バッチババ チ

↓
カウンタタタチカチカウンタタカチカ

↑
バッチ変更値

プラント監視モニター

施工モニター

画面サイズ
ワイヤレスWAN

：10.1 型 TFT カラー
：ワイヤレスWAN
モジュール内蔵
(Xi(LTE)　対応 )

公開試験施工状況
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